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Konnektivität im Gehirn:

von funktionellen Messdaten

zu neuronalen Netzwerken

Hochdimensionale nichtlineare Netzwerkmodelle:

ẋ(t) = f (x(t), u(t), θ)

y(t) = g(x(t), u(t), θ)

Inverses Problem numerisch problematisch

Kombinierte Zustands- und Parameterreduktion:

u → x(θ) → y
↘ ↗

xr (θr )

1 Empirische Kreuz-Gram-Matrix

2 Optimierungsbasierter Greedy-Algorithmus


